INDUCTION GEAR MOTORS GETRIEBEASYNCHRONMOTOREN

Typ Moment Napéti Prikon Otacky | Provoz| Kryti | Piev.ponmgr | Hmotn.

Type Moment Voltage Input Speed Duty | Design| Gearratio | Weight

Typ Moment | Spannung |Lestungs- | Drehzahl| Betrieb | Schutz-| Ubersetzungs- Masse

[ Nm ] [V] aufn. [W]| [ 1/min ] grad verhaltnis [ kg ]

PCJ4C32 12 230 ~ 57 51 S1 IP 54 1:540 5
JB86RR412 12 230 ~ 43 1,3 S1 IP 54 1:540 5
PCT4C54 1 230 ~ 50 57 S1 IP 01 1:24 4
PT4C32D 12 3 x400 ~ 56 5 S1 IP 20 1:540 4
PT4C32 12 3x230~ 55 5,2 S1 IP 54 1:540 3,3
PCJ4C32
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